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最大可搬質量:シングルハンド：
ダブルハンド* （両持ち）:
ダブルハンド* （片持ち）:

21 kg
11 kg × 2
18 kg

最大可搬質量: 5 kg / 10 kg 最大可搬質量:ダブルハンド* （両持ち）:
ダブルハンド* （片持ち）:

25 kg × 2
45 kg



, Ez Loader series
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Ez LOADER APP で CNC 装置 からロボットを操作可能

ビジョンセンサ搭載で運転開始までの時間を大幅短縮

限られた作業スペースにも対応する小型設計とパレットレイアウト

多品種生産のスケジュール運転を可能にするハンド自動交換 (Ez LOADER 30 のみ )

, Ez Loader series
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可搬重量・動作速度を向上した産業ロボットセル

拡張性に優れたパレットレイアウト

自動経路生成でロボットの復旧が簡単

MAZATROL DX と連携した高効率な稼働

クイック見積もり
デジタル段取り（自動プログラミング、シミュレーション、加工分析）
機上段取り（セットアップガイド）

ワークAワークA

見積もり プログラミング

デジタル段取り

シミュレーション 条件分析

ワークA

無人加工 無人加工オペレータによる最小限の実段取り

実段取り
テストカット

連続加工
準備

ワークA
ワークB

ワークB

ワークB
ワークB ワークB

段取り指示

オフィス

工 場

Ez Loader APP

連続加工 ＋ 最小限の実段取り
データ同期

, Ez Loader series
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ハンド 仕様 丸物仕様 角物仕様

本体 質量 230 kg（Ez LOADER 10） / 240 kg（Ez LOADER 20）

必要電源容量 1.8 kVA（単相200V） 本機から供給

幅 × 奥行 × 高さ 700 mm × 530 mm × 665 mm*1

エア仕様 不要（Ez LOADER 10） / 10 L/min (ANR)（Ez LOADER 20）

取扱可能
ワーク

ワーク寸法 径 : Φ50 mm ～ 200 mm 長さ : 20 mm ～ 100 mm　幅 : 30 mm ～ 150 mm

ワーク高さ 25 mm ～ 100 mm 15 mm ～ 100 mm

最大質量 5 kg（Ez LOADER 10） / 10 kg（Ez LOADER 20）

ハンド * 3ツ爪シングルハンド
電動把握式（爪ストローク 10 mm）（Ez LOADER 10）
空圧把握式（爪ストローク 13 mm）（Ez LOADER 20）

2ツ爪シングルハンド
電動把握式（爪ストローク 10 mm）（Ez LOADER 10）
空圧把握式（爪ストローク 16 mm）（Ez LOADER 20）

爪 * 小 Φ 50 mm ～ 90 mm用 親・子爪(3個) 把握長 20 mm ～ 50 mm用 親・子爪(2個)

中 Φ 90 mm ～ 150 mm用 親・子爪(3個) 把握長 45 mm ～ 75 mm用 親・子爪(2個)

大 Φ 150 mm ～ 200 mm用 親・子爪(3個) 把握長 70 mm ～ 100 mm用 親・子爪(2個)

テンプレート * 左置き・前置き共通 左置き・前置き共通

小 Φ 50  mm ～ 90 mm 用
長さ : 20 mm ～ 50 mm用
幅 : 30 mm ～ 70 mm用

中 Φ 90 mm ～ 150 mm 用
長さ : 45 mm ～ 75 mm用
幅 : 65 mm ～ 110 mm 用

大 Φ 150 mm ～ 200 mm 用
長さ : 70 mm ～ 100 mm用
幅 : 105 mm ～ 150 mm 用

ソフトウェア Ez LOADER APP（本機操作盤）、マザック専用プラグインソフトウェア*2

本体 質量 425 kg

幅 × 奥行 × 高さ 1000 mm × 800 mm × 505 mm *3

エア仕様 0.5 MPa （本機から供給）

ハンド シングル ダブル*（両持ち） ダブル*（片持ち）

ワーク（丸物） 最大可搬質量 21 kg 11 kg × 2 18 kg

径 Φ50 mm ～ 200 mm

高さ 25 mm ～ 200 mm

ワーク個数（1パレット） Φ50 mm ～ 90 mm用 42個、Φ90 mm ～ 150 mm用 20個、Φ150 mm ～ 200 mm用 12個

爪 * 小 Φ50 mm ～ 90 mm用 親子爪(3個)

中 Φ90 mm ～ 150 mm用 親子爪(3個)

大 Φ150 mm ～ 200 mm用 親子爪(3個)

パレットサイズ 840 mm × 740 mm

パレット数 最大 3パレット

パレット高さ 最大 500 mm

ソフトウェア Ez LOADER APP（本機操作盤）、マザック専用プラグインソフトウェア

本体

質量 1535 kg

必要電源容量 7.9 kVA（三相200V〜230V）：専用電源

必要エア圧 0.5 MPa 〜 1.0 MPa（最大流量150 L/min（ANR））：専用エア源

幅 x 奥行 x 高さ 1200 mm × 1960 mm × 1770 mm（ロボット本体のみ：搬送姿勢）

ハンド仕様 最大ワーク質量 把持径 高さ

ハンドチェンジャ
仕様 丸物用ハンド*

25 kg x2（両持ち）
45 kg（片持ち）

Φ100 mm ～ Φ400mm 50 mm ～ 300mm

シャフト用ハンド（* 60 kg Φ50 mm ～ Φ250 mm 300 mm ～ 1000 mm

ハンド爪*

丸物用
S：Φ100 mm ～ Φ240 mm用 親子爪

L：Φ240 mm ～ Φ400 mm 用 親子爪

シャフト用
S：Φ50 mm ～ Φ176 mm用 親子爪（子爪幅：シャフト44 mm, スクリューシャフト140 mm）

L：Φ170 mm ～ Φ250 mm用 親子爪（子爪幅：シャフト44 mm, スクリューシャフト140 mm）

テンプレート*

丸物用

S：Φ100 mm ～ Φ130 mm用（25個ワーク）

M：Φ130 mm ～ Φ200mm用（16個ワーク）

L：Φ200 mm ～ Φ290 mm用（9個ワーク）

XL：Φ290 mm ～ Φ400 mm用（4個ワーク）

スクリューシャフト用

共通ワークストッカ

ワーク7本支持プレート（ワーク径Φ50 mm ～ Φ76 mm）

ワーク6本支持プレート（ワーク径Φ76 mm ～ Φ116 mm）

ワーク5本支持プレート（ワーク径Φ116 mm ～ Φ156 mm）

ワーク4本支持プレート（ワーク径Φ156 mm ～ Φ210 mm）

ワーク3本支持プレート（ワーク径Φ210 mm ～ Φ250 mm）

ソフトウェア
Ez LOADER APP（本機操作盤）、マザック専用プラグインソフトウェア


